SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

,Budowa budynku sali gimnastycznej w Nowej Biatej”,
Dz. nr 700/1, ul. Cicha, Nowa Biata.

DZIALY:

- Instalacja elektroenergetyczna podstawowa kod CPV 45310000-3,
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z budowg budynku sali gimnastycznej w Nowej Biatej, Dz. nr
700/1, ul. Cicha.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest elementem dokumentacji projektowej przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Instalacja elektroenergetyczna podstawowa
- Wewnetrzna linia zasilajaca,

- Instalacja uziemiajaca i potaczen wyréwnawczych,
- Instalacja odgromowa,

Instalacja elektryczna wewnetrzna,

Rozdzielnia gtéwna budynku szkoty,

Tablica rozdzielcza budynku sali gimnastycznej,
Instalacja oswietleniowa, gniazd wtykowych 230V,
Uktad sterowania wentylatorami,

O O O O O

Ochrona od porazen pradem elektrycznym.

2. MATERIALY

Nalezy stosowac wyroby producentdw krajowych i zagranicznych posiadajgce aprobaty
techniczne wydane przez odpowiednie instytuty badawcze. Wykonawca uzyska przed
zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru.

2.1.Materiaty stosowane przy wykonywaniu wewnetrznej instalacji elektrycznej:

- przewody podtynkowe typu YDYp 3x1,5mm? 450/750 V, YDYp 3x2,5mm? 450/750 V, YDYp
4x1,5mm?’ 450/750 V, YDYp 5x2,5mm? 450/750 V, LgY 25mm?, LgY 50mm?, HDGs 2x1,5mm?
- oprawy oswietleniowe prod. Beghelli,

- tablica gtéwna wg rys. wykonawczych,

- Rury ochronne ,peszel”,

- osprzet instalacyjny elektryczny,

- Elementy t3czgce: obejmy, podwiesia, kotwy mocujace,

W przypadku zastosowania wariantowych rozwigzan materiatowych dopuszcza sie zmiany na
zasadzie rownowaznosci technicznej, jakosciowej i kosztowej po uzgodnieniu z projektantem
oraz po akceptacji Inwestora.

3. SPRZET

- samochdéd dostawczy

- Samochdd skrzyniowy

- Wiertarki udarowe

- Praska hydrauliczna lub reczna do tgczenia zaciskéw kablowych.



4. TRANSPORT

Srodki transportu oraz sposéb transportowania materiatéw do wykonania Robét moze byé
dowolny pod warunkiem zachowania zasady nie szkodzenia ani pogarszania jakosci
transportowanych materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne wymagania dotyczace wykonania robét.

Wszystkie roboty budowlano — montazowe nalezy wykonywac zgodnie z projektami
budowlano-wykonawczymi oraz w obowigzujacym jeszcze zakresie zawartym w

,» Warunkach technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych , czes¢ D: roboty
instalacyjne, zeszyt 2 : Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci
publicznej.

5.2.Roboty przygotowawcze.

5.2.1. Instalacja elektryczna

- Wytyczenie tras przewoddw na scianach, stropach i posadzkach,

- Wytyczenie lokalizacji tablicy gtéwnej TG,

- Wytyczenie lokalizacji opraw oswietleniowych oraz osprzetu,

- Wytyczenie przebiegu instalacji potgczen wyréwnawczych oraz montaz osprzetu,

- pomiary powykonawcze, dokumentacja powykonawcza.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1 Instalacja elektroenergetyczna podstawowa

Przewody obwodéw zasilajgcych gniazda wtykowe oraz oprawy oswietleniowe prowadzié
nalezy pod tynkiem w pomieszczeniach zgodnie z projektem elektrycznym. Przejscia
instalacji przez sciany zabezpieczy¢ przepustami rurowymi. Typy opraw powinny by¢ zgodne
z Dokumentacja Projektowa lub zapewniac te same parametry, a w szczegdlnosci:

- klasa ochrony przed wptywami srodowiska IP,

- klasa ochronnosci,

- strumien Swietlny,

- typ rastra

System rozprowadzenia instalacji elektrycznej do poszczegdlnych punktéw odbioru z
zastosowaniem potaczen samozaciskowych typu ,,Wago”, oraz srubowych.

Tablice gtdwng montowac na wysokosci 1,4m od posadzki (dolna krawedz).

Przewody potaczers wyréwnawczych LgY 4mm? prowadzi¢ pod tynkiem i w posadzkach.
Lokalng szyne wyréwnawczg montowac na wys. 30 cm od posadzki. .

6. KONTROLA , BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Zasada wykonywania kontroli robot

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci wykonanych robét.
Wykonawca robét ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi Nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i realizacji robot z
Dokumentacjg Projektowg oraz wymaganiami ST.

Po przystgpieniu do badan Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan

do akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o
zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej. Dalsze prace Wykonawca moze kontynuowac¢ dopiero
po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora Nadzoru.

6.2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét powinno podlegac¢:



- zgodno$¢ wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektows,

- koordynacja z ciggami innych instalacji,

- sposéb mocowania korytek, kanatow i listew instalacyjnych oraz osprzetu instalacyjnego,
- wtasciwe podtaczenia przewodow,

- sposéb mocowania opraw oswietleniowych,

- sprawdzenie zastosowania odpowiednich opraw oswietleniowych.

6.3. Pomiary

- pomiar rezystancji izolacji,

- pomiar rezystancji uziemien,

- pomiar ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru,
- pomiar natezenia oswietlenia,

- sprawdzenie ciggtosci potgczen.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
Jednostka obmiaru jest:

- dtugos¢ przewoddéw w mb,

- zawieszenie i podtgczenie opraw w szt.

- montaz osprzetu w szt.

- montaz korytek, kanatéw i listew instalacyjnych w mb.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podane s3 w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlanych. Czes¢ D. Roboty instalacyjne. Zeszyt 2.

Odbidr robét moze nastgpié tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
préb i pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg projektows i
poleceniami Inspektora Nadzoru, a takze obowigzujgcymi normami i przepisami.

8.1. Odbidr czesciowy

Odbiorowi czesciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen instalacji, ktore zanikajg w
wyniku postepu robét oraz ktérych sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru kornicowego. Odbidr czesciowy polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja
Projektowag i ST, uzycia wiasciwych materiatéw, prawidtowosci montazu, szczelnosci oraz
zgodnosci z innymi wymaganiami okreslonymi w punkcie 6. Wyniki przeprowadzonych badan
powinny by¢ ujete w formie protokotéw i wpisane do Dziennika Budowy. Przy odbiorze
czesciowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

e Dokumentacja Projektowa powykonawcza z naniesionymi na niej zmianami i
uzupetnieniami w trakcie wykonywania robét,

e Dziennik Budowy,

e Dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatéw,

* Protokoty odbioréw.

8.2. Odbiér techniczny koricowy

Przy odbiorze korncowym powinny byé dostarczone nastepujgce dokumenty:

e Dokumenty jak przy odbiorze czeSciowym,

e Protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,

o Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcédw materiatéw z wymaganiami oznaczenia
wyrobow znakiem CE,

Przy odbiorze koricowym nalezy sprawdzié:

e Zgodnos$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku



Budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowej,
e Protokoty z odbioréow czesciowych i realizacje postanowien dotyczgcych usuniecia usterek,
e Aktualno$¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Cena uwzglednia zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji oraz:
- koszt materiatow,

- dostawa materiatow,

- wykonanie bruzd, przebi¢ w murze,

- utozenie korytek, kanatéw, listew,

- utozenie i podtgczenie przewodow,

- montaz opraw oswietleniowych,

- préby i badania,

- pomiary,

- wykonanie Dokumentacji Projektowo — Powykonawczej,

- uporzadkowanie miejsca pracy z odpaddéw powstatych przy wykonywaniu robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Polskie Normy i Normy Branzowe

PN — IEC 60364-5-56:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i
montaz wyposazenia elektrycznego — Instalacje bezpieczenstwa

PN — IEC 60364-5-56:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i
montaz wyposazenia elektrycznego — Instalacje bezpieczenstwa

PN — IEC 60364-4-42:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — ustalenia
ogoblnych charakterystyk

PN — IEC 60364-4-43:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed prgdem przetezeniowym

PN — IEC 60364-4-46:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa — odtgczanie izolacyjne i tgczeniowe.

PN — IEC 60364-5-51:2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i
montaz wyposazenia elektrycznego — postanowienia ogdlne.

PN — IEC 60364-5-537:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego — aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzgdzenia do
odtaczania izolacyjnego i taczenia.

PN — IEC 60364-5-548:2001 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego —

PN — IEC 60364-5-529:2003 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego — inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i instalacje
osSwietleniowe.

PN — IEC 60364-7-706:2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami
przewodzgcymi.

PN —IEC 60364-7-714:2003 — znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczacymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpieczenstwa.

PN — IEC 60364-4-442:1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed przepieciami — Ochrona



PN —IEC 61024-1:2001/Ap1:2002 — Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady
ogélne.

PN — IEC 61024-1:2001/Ap1:2002 — Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady
ogoblne. Wybdr poziomdw ochrony dla urzadzen piorunochronnych.

10.2 Inne dokumenty i instrukcje

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych. Czes¢ D. Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2.

Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej. Wydawca
Instytut Techniki Budowlanej Warszawa 2004r.

- Rozporzadzenie Ml z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie,

-PN-92/E-08106 stopnie ochrony,

-PN-IEC60364 instalacje elektryczne,

—-PN-IEC60364 ochrona przeciwporazeniowa,

-PN-E-04700 sprawdzenie odbiorcze,

-PN-EN12464-1 Swiatto i oéwietlenie /wnetrz/,

—-PN-IEC60364-5-523 dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego — obciazalnosé pragdowa
przewodoéw.

—-N SEP-E-004 linie kablowe.

10.3 Ustawy, rozporzgdzenia i publikacje

- Ustawa z dnia 10 czerwca 1994r. o zamdwieniach publicznych (jednolity tekst: DZ.U.
Nr119,poz 773, z pdzniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (jednolity tekst:Dz.U. z 2000 r.Nr 106
p0z.1126z pdzniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06. 2002 r.w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002 r.Nr 108 p0z.953)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych(Dz.U. z 2003 r. Nr48 poz. 401)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 w sprawie szczegétowego zakresu i
formy projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.z 2004 r.Nr 202 p0z.2072)

- Rozporzgdzenie Komisji (WE) nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003 w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamowien/CPV/

- Krupa A., Staskiewicz K; Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, wydawca lzba
Projektowania Budowlanego Warszawa 2002 r.

Uwaga koricowa.

Niniejsza specyfikacja nie stanowi podstawy do sporzadzenia oferty na
wykonanie projektowanych robot budowlano - instalacyjnych. W celu
sporzadzenia oferty potencjalny Wykonawca musi zapoznac¢ sie z projektem i
przedmiarami robot a takie przeprowadzi¢ wizje lokaln3a obiektu w ktérym
prowadzone bedga prace remontowo-adaptacyjne.

Opole, pazdziernik 2011r



