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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace o§wietlenia zewngtrznego

boiska sportowego do pitki nozne;j.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
o$wietlenia zewngtrznego boiska sportowego obejmuja:
a) montaz odcinka linii kablowej

- montaz linii kablowej YKY 3x6 mm2 351,0 m

- montaz stupow o§wietleniowych z lampami szt. 8

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami i ,,Przepisami Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych”, oraz definicjami podanymi w ST D M-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z dokumentacija
projektowg, ST 1 poleceniami Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagania dotyczace rob6ot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug niniejszej specyfikacji sa:

2.1. Stupy stalowe dla linii napowietrznych typu: S-80p Elektromontazu Rzeszow.

2.2. Kabel YKY 3x6 mm?2 .

2.3. Dla prowadzenia kabli przy zblizeniach z innymi urzadzeniami podziemnymi nalezy stosowac

przepusty z rur PCV, grubo$cienne z materialow niepalnych, wytrzymalych na dziatanie tuku
elektrycznego. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-C 89205 lub stalowe bez szwu

wg normy PN-H-74219.

3. Sprzet

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wyladunku
materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskac akceptacje Kierownika

Projektu.



3.2. Przy robotach ziemnych w poblizu istniejgcych urzadzen podziemnych, prace nalezy wykonywaé

r¢eznie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng

niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.
Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemiesz-
czaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdblne warunki wykonania robét podano w ST. D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych roboét:

- wykopy pod stupy i kabel,

- montaz stupow o$wietleniowych,

- montaz osprz¢tu na stupach.

- montaz przewoddw roboczych,

- montaz linii kablowej

Metoda przebudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydanych przez uzytkownika
obiektu. Warunki te okreslajg ogolne zasady przebudowy i ich okres, w ktorym mozliwe jest

odlaczenie napigcia przebudowywanej linii.

6. Kontrola jakos$ci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagane przepisy ogdlne”.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagni¢cia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy

przebudowie napowietrznych linii elektroenergetycznych.

6.1. Aparaty i urzadzenia elektryczne i kable elektroenergetyczne powinny posiadaé atest fabryczny lub

swiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:

a) sprawdzenie stanu urzadzen z demontazu,

b) stupy po zmontowaniu i ustawieniu sprawdzi¢ w zakresie: lokalizacji, kompletnoSci wypo-

sazenia stanu powlok ochronnych.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzic i pomierzy¢:

a) jakos¢ i kompletno$¢ wykonanych robot,

b) jako$¢ polgczen zamontowanych izolatorow i osprz¢tu oraz kontrole naprezen zawieszonych
przewodow,

¢) wykona¢ pomiary elektryczne i geodezyjne.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru robot jest 1 m (metr) kablowe;. i 1 szt. shupy o$wietleniowe.

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8. Odbioér robot



8.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorom robét ulegajacych zakryciu podlegajg nastgpujace roboty:
a) ustroje pod stopy,
b) wykopy dotéw.

8.2. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbioru ostatecznego nalezy dokonaé¢ wedlug zasad podanych w ST D-M.00.00.00. Wykonawca
zobowiazany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

a) projektowa dokumentacj¢ powykonawcza,

b) geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza,

c) protokéty z dokonanych pomiardw,

d) odbior robot przez Zaktad Energetyczny.

9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Platno$¢ za 1 m linii energetycznej nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, oceng jakoSci uzytych
materiatow i jakosci wykonanych robdt na podstawie wynikéw pomiarow badan.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- transport materiatow niezbednych do wykonania robot,
- montaz i stawianie stupow
- montaz linii kablowej

- wpiccie do zlacza.

10. Przepisy zwiazane
PN-E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogoélnego zastosowania.
PN-E-90082 Elektroenergetyczne przewody gote. Przewody aluminiowe.
Instrukcja w sprawie zabezpieczenia przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg pokryé
malarskich — KOR-3A.
Albumy napowietrznych linii elektroenergetycznych i stacji transformatorowych opracowane i

rozpowszechniane przez Biuro Studiow i Projektow Energetycznych ,,Energoprojekt” Poznan lub

Krakow.



