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UWAGA

Dopuszcza sie zastosowanie technologii i materiatow innych, w petni
réwnowaznych, pod warunkiem, Ze Wykonawca, biorgcy udziat w postepowaniu o
udzielenie zamoéwienia publicznego, zapozna sie:

e Zze szczegofowg charakterystykq systemu, materiatu, rozwigzania przyjetego w

niniejszym projekcie oraz ich parametrami technicznymi, okreslonymi w kartach

technologicznych i Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét

“
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogoéine dotyczgce
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z budowg placu zabaw na dzialce ewidencyjnej nr 3853
potozonej w miejscowosci Morawczyna gmina Nowy Targ.

1.2. Zakres zastosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawg opracowania szczegbtowej specyfikagii
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspoine dla robét objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

o  Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

e Polecenie Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy

przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych

z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita

modemizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego

potaczenia

o Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

e Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

e Zadanie budowlane — cze$é przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukeyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogbine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnoé¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne punktow
gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i jeden komplet
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru koricowego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

Wykonawca zorganizuje na wiasny koszt zaplecze socjalne dla personelu budowy na terenie placu
budowy

Na terenie placu budowy brak jest zrédia zasilania w energie elektryczng i wode. Istnieje techniczna
mozliwos¢ korzystania z wiw zrodet w odlegtoéci okoto 20 m w budynku Szkoly zlokalizowanej w poblizu po
uprzednim uzgodnieniu spraw formalnych z wiascicielem nieruchomosci.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty, niezbedne do realizacji inwestycji

zgodnie z wykazem. Wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacje projektowg oraz projektowg
dokumentacje wykonawczg (techniczng) zostang przekazane Wykonawcy z chwilg podpisania umowy.

Strona 6



OST-00.00 Wymagania ogoine
e e T e e

1.5.3. Zgodnos$c¢ robot z dokumentacjg projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego stanowig
czg$C umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentow obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac biedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich_wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ projektanta, ktéry dokona odpowiednich uzupefnien i
poprawek.

W przypadku rozbieznoéci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajgcg jakosc elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne
do ochrony robét, wygody spofecznosci i innych.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacii
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z wiasciwym zarzgdcg drogi.

W miejscach przylegajgcych do drog otwartych dla ruchu kotowego i pieszego, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Zamawiajgcym.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inspektorem nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektorem nadzoru.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene umowng.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robo6t Wykonawca bedzie:

e utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
o lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skfadowisk,
e  Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:
% zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
% zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
% mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beds sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

e e e e e e e e s e e T e e e e e
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okre$lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materiatow od wlasciwych organdw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdgcych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialéw i wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Pojazdy i fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za naprawe wszelkich rob6ot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespeiniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie coraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zapfacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposdb, aby wszystkie roboty zwigzane z przedmiotowym przedsiewzieciem byly w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poZniej niz w 24 godziny po ofrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly
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bedzie informowac Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Kierownika Robét.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodfa uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robét.

2.2. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ziozone w migjscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Je$li Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialtow do innych robot, niz te, dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sig¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robét byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$é i wiasciwosé do robét i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$é¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim
zamiarze, co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Dopuszcza sig zamieszczenie w ofercie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentow
pod warunkiem:

- spefnienia tych samych lub réwnowaznych wtasciwosci technicznych,
- Przedstawienie w ofercie zamiennych rozwigzar na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakoS¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizaciji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w terminie
przewidzianym umows.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowoéci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektora Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

m
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich érodkow transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umows.

4.1. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaC wymagania dotyczgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
whasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, poprawione przez Wykonawce na wtasny
koszt.

Sprawdzenie i wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$c.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normailnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, do$wiadczenia z przesztoéci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Program zapewnienia jakos$ci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robét,
mozliwoéci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg
projektowg, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Program zapewnienia jakosci bgdzie zawierac:

a) czeéc 0gding opisujgca:

organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementow robot,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

b) czesc szczegotowy opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje iilos¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow

e spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwoséci w czasie transportu,

e sposob i procedure pomiaréw i badan prowadzonych podczas dostaw materiatéw i wykonywania
poszczegolnych elementéw robét,

e  sposob postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozona
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego moze zazadaé od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawea.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem
wytypowane do badan.

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptaciji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgdg przekazywane Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u Zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badar
dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcey, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego poleci Wykonawcey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow i robot z dokumentacjg projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kiore posiadaja:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

+ Polska Normg
* Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreélajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

m
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6.8. Dokumenty budowy

Protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem

Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w szczegdlnoéci:

< pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

< protokot przekazania YWykonawcy terenu budowy,

4 umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

< protokoly odbioru robot,

< protokoly z narad i ustalen,

% korespondencje na budowie

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukorczenia wszystkich robét. Biedne dane zostang
poprawione wg instrukgcji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na pi§mie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako
diugos¢ pomnozona przez $redni przekrodj.

llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podiegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
o odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
o odbiorowi ostatecznemu,
o odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajgcych i ulegajgeych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

QOdbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym  powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacijg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz
Zamawiajgcego.

Odbiér ostateczny roboét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakoriczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego | Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiordw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i
robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych w warstwie
scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

e dokumentacje projektowa,

» szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

e rejestry obmiaréw (oryginaty),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z SST,

» deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

_— e e e e e —e
-_—
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8.4, Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3 ,Odbior ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. )

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Wykonawca okresli ceny na wszystkie elementy zamodwienia wymienione w przedmiarze robot
opracowujac kosztorys ofertowy wg nastepujgcych zasad:

s kosztorys ofertowy nalezy opracowac¢ w formie uproszczonej z cenami jednostkowymi, tzn. kazda pozycja
kosztorysu ofertowego powinna zawiera¢: nr kolejny pozycji, kod SST, opis rob6t, jednostke obmiaru, ilos¢
robot, cene jednostkowg i wartos¢ danej pozycji netto,

= ceny jednostkowe, warto$¢ pozycji i ceng oferty nalezy podawaé z dokfadnoscig do dwoch miejsc po
przecinku,

= wszystkie pozycje kosztorysu muszg zawiera¢ ceny jednostkowe z narzutami,

s wykonawca jest zobowiazany uwzgledni¢ wszystkie pozycje rob6t opisane w przedmiarze robot. Pozycje,
przy ktdrych nie zostang podane ceny za ich wykonanie (niewypetnione pozycje przedmiaru robét przez
Wykonawce), nie beda dodatkowo optacone po wykonaniu prac, gdyz Zamawiajacy przyjmuje, ze koszt ich
zostat pokryty przez inne ceny podane w przedmiarze robét.

= cena jednostkowa kazdej pozycji kosztorysowej musi obejmowac koszty bezposrednie, robocizny,
materiatéw, zakupu, pracy sprzetu i transportu technologicznego oraz koszty posrednie i zysk,

= ceny umieszczone przy poszczegélnych pozycjach przedmiaru rob6t muszg obejmowac koszty wszystkich
nastepujacych po sobie faz operacyjnych, niezbednych dla zapewnienia zgodnosci wykonania tych robét z
rysunkami i wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i opisie w przedmiarze robot a takze z
wiedzg techniczng i sztukg, budowlana.

= podane w przedmiarze robot podstawy nakfadéw rzeczowych (w postaci numeréw tablic KNNR-6w, KNR-ow
itp. sa dla oferentow nieobowigzkowe (mogg by¢ zmienione przez wykonawce lub pominigte) podane sg one
jedynie w celu okreslenia zakresu czynno$ci (szczegotowy opis danej roboty) i utatwienia oferentom
wyliczenia wysokosci wiasnej ceny jednostkowej, przy uwzglednieniu zastosowania niezbednego sprzetu
wedtug wtasnego uznania oferenta

=  Ceny jednostkowe okreslone przez oferentow w poszczegolnych pozycjach kosztorysu ofertowego powinny
obejmowac:

Koszty bezposrednie

koszty bezposrednie, w tym:

= koszty wszelkiej robocizny potrzebne do wykonania danej pozycji przedmiaru robdét, obejmujace ptace
bezposrednie, ptace uzupetniajgce, koszty ubezpieczen spotecznych i podatki od piac,

= koszty materiatéw podstawowych i pomocniczych potrzebne do wykonania danej pozycji przedmiaru roboét,
obejmujgce rowniez koszty dostarczenia materialdbw z miejsca ich zakupu bezposrednio na stanowiska
robocze lub do miejsca skiadowania na placu budowy,

»  koszty zatrudnienia wszelkiego sprzetu budowlanego, niezbednego do wykonania danej pozycji przedmiaru
robét, obejmujgce rowniez koszty sprowadzenia sprzetu na plac budowy, jego montazu i demontazu po
zakonczeniu robot,

Koszty ogolne budowy, w tym:

= koszty zatrudnienia przez Wykonawce personelu kierowniczego, technicznego i administracyjnego budowy,
obejmujgce wynagrodzenie tych pracownikow,

= ogolne koszty prowadzenia dziatalno$ci gospodarczej przez wykonawce.

= ryzyko obcigZzajace wykonawce i kalkulowany zysk;

= wszelkie inne koszty, oplaty i naleznosci, zwigzane z wykonywaniem robdt, odpowiedzialno$cig materialng i
zobowigzaniami wykonawcy wynikajgcymi z treSci rysunkow, specyfikacji technicznych, warunkéw umowy
oraz przepiséw dotyczacych wykonywania robo6t budowlanych,

Cena ofertowa nie podlega waloryzacji i zmianie do korica realizacji przedmiotu zamowienia.
Waluty oferty: Cena zostanie podana przez Wykonawce w walucie polskie;j.

et e e e e T oy~ e e e ey |
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Rozliczenie robdt dodatkowych
W przypadku wystapienia robot dodatkowych w trakcie realizacji zaméwienia, to jest takich robot,
ktorych w trakcie opracowywania dokumentacji mimo nalezytej starannosci nie mozna bylo przewidzieé,
rozliczenie tych robdt nastgpi wg nastepujgcych zasad:
Wykonawca przy udziale Zamawiajgcego sporzadzi protokét koniecznosci uzasadniajgcy koniecznosé
wykonania robét dodatkowych,
Wykonawca ziozy oferte Zamawiajgcemu na wykonanie robot dodatkowych w postaci kosztorysu
ofertowego przed wykonaniem tych robét. Wykonawca moze przystapi¢ do realizagji rob6t dodatkowych dopiero
po akceptacji kosztorysu ofertowego przez Zamawiajgcego.
Kosztorys ofertowy w formie kalkulacji szczegotowej Wykonawca opracuje opierajgc sie:
=  podstawa wyceny - ogoine dostepne Katalogi Naktadéw Rzeczowych lub kalkulacje zaktadowe,
= wysoko$C stawki roboczogodziny, kosztow posrednich oraz zysk zostanie przyjeta z Informatora
wydawnictwa Sekocenbud jako wielko$ci érednie z okresu opracowania kosztorysu ofertowego,

= ceny materiatdw wraz z kosztami zaopatrzenia zostang przyjete jako $rednie z Informatoréw wydawnictwa
Sekocenbud z okresu opracowania kosztorysu ofertowego. W przypadku braku informacji o danym materiale
w wydawnictwie Sekocenbudu, cene materiatu nalezy przyjac jako wyliczong $rednig z hurtowni
zlokalizowanych na terenie Gérnego Slaska powigkszong o $rednie koszty zaopatrzenia przyjete z
Informatora Sekocenbudu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja projektowa:

= Jednostka autorska: PROJBUD, 33-390 tgcko, tel. 0-18 44 46 373,

e-mail: proj-bud@pro.onet.pl
Zestawienie dokumentacji projektowej:

= Dokumentacja projektowa pod nazwg ,BUDOWA PLACU ZABAW NA DZIALCE EWIDENCYJNEJ NR

230 POLOZONEJ W GABONIU GMINA STARY SACZ”
Ustawy:

= Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z pézn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamdwieri publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177 z p6Zn. zm.).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881 z pozn. zm).
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - 0 ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147,
poz. 1229).

»  Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z pézn. zm.).

®  Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z péZn.zm.).

Rozporzgdzenia:

*  Rozporzgdzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawije systemoéw oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

*  Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia polskich
Jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i
formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

®  Rozporzqdzenie Ministra Pracy I Polityki Spofecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. - w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczernistwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

*  Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

= Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji dotyczgcej
bezpieczernstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

*  Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegdfowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonaino-uzytkowego

= (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

= Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobéw deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot przy wykonywaniu Pitkochwytu w ramach robét zwigzanych z budowg placu zabaw na
dziatce ewidencyjnej nr 3853 potozonej w miejscowosci Morawczyna gmina Nowy Targ.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robdt wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z montazem
ogrodzenia panelowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét

Ogélne wymagania dotyczgce robot podano w OST -00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 1.5
2. MATERIALY

Ogoine wymagania dotyczace robot podano w OST -00.00 ,\Wymagania ogéine" pkt 2
2.1. Pitkochwyt

Pitkochwyt - wysoko$¢ min. 4m, wykonany z siatki, montowany w sposob trwaty z podtozem
» siatka bezweztowa, polipropylenowa wielkos¢ oczka 10 x 10 cm,
e grubos¢ siatki: 4 mm,
e kolor siatki: zielony lub biaty

Stupy pitko chwytu z profili aluminiowych 80x80 mm o grubosci $cianki 3 mm, wysoko$¢ 4m ponad
powierzchnie terenu wraz z tulejg montowang w podtozu.

Fundamenty betonowe zbrojone o wymiarach 40x40 ¢cm, posadowienie 1,2 m p.p.t.

Nalezy zastosowac stupy zaopatrzone w uszy do przewlekania stalowych linek przytrzymujgcych siatke.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST-00.00 ,WWymagania ogélne" pkt.3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.1. Wykonanie doléw pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzoru nie podaje inaczej, to doly pod stupki
powinny mie¢ wymiary nie mniejszg niz 60x60 cm i gtebokosé 120 cm.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy wykona¢ doty pod stupki
narozne, bramowe i na zatamaniach, a nastepnie dokona¢ podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlegtosci.

“
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5.2. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposoéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a
ich wierzchotki powinny znajdowaé sie na jednakowej wysokosci. Stupki dokladnie obetonowaé do poziomu
terenu betonem B25.

5.3. Montaz ogrodzenia panelowego
Prace wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu ogrodzen
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Pitkochwyt

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent posiada $wiadectwo
dopuszczenia lub atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen.

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:

e zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow
prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki
poprawnos$¢ ustawienia stupkow
prawidtowos¢ montazu paneli, wysoko$ci ogrodzenia
rozstaw stupkéw i ich zabetonowanie.

e @ ©° o ¢

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét
Wszystkie materialy nie speiniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez
Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.
Wszystkie elementy robot nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazujg odstepstwa od
postanowien SST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w OST-00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST-00.00 Wymagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST- 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wytyczne producentow, instrukcje montazu.
Aprobaty i certyfikaty poszczegélnych produktow

e e e e e P T T e e R T e )
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ziemnych zwigzanych z budowa placu zabaw na dzialce ewidencyjnej nr 3853
polozonej w miejscowosci Morawczyna gmina Nowy Targ.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drog i obejmujg:

» B-02.01 Zdjecie warstwy nawierzchni asfaltowe;.
« B-02.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robot

Ogoine wymagania dotyczgce robét podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 1.5
2. MATERIALY

Nie wystepuja
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 3.
3.2. Sprzet do rob6t ziemnych

Dla B-02.01 Zdjecie warstwy nawierzchni asfaltowej.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy nawierzchni asfaltowej nalezy stosowaé:
= spycharki,
= rowniarki,
= lopaty, szpadle i inny sprzet - w miejscach, gdzie prawidiowe wykonanie robét sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe,
= koparki i samochody samowyladowcze do transportu nawierzchni asfaltowej
= lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Difa B-02.02 ,Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza.”

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
= drobny sprzet reczny do profilowania rgcznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mieé
zastosowania,
= walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wtasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogbine" pkt 4.
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4.2. Transport gruntow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ §rodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnoéci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze byC podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczeséniej
zaakceptowane na pisémie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.2.3.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robo6t podano w OST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2.3.2. Zasady wykonania robét
5.21. B-02.01 Zdjecie warstwy nawierzchni asfaltowej.

Warstwa nawierzchni asfaltowej winna by¢ zdjeta i przetransportowana na migjsce wskazane przez
Zamawiajgcego.

Asfalt nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem koparki na podwoziu ggsienicowym lub
spycharek oraz dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie robot jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie. Zdjecie nawierzchni nalezy wykonywaé recznie w obrebie drzew w miejscach gdzie nie mozna
uzy¢ sprzetu mechanicznego.

Warstwe nawierzchni asfaltowej nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych, kiora jest
okreslona w Dokumentacji Projektowej oraz w innych miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnie nalezy zdja¢ na petng giebokosé jego zalegania wediug faktycznego stanu wystepowania
(na podstawie wykonanych odwiertéw przyjeto gr. 20 cm). Nie nalezy zdejmowac nawierzchni w czasie
intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

5.22. B-0202 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza.
5.2.2.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni i po zakonczeniu robot
przygotowawczych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podfozu nie moze odbywa¢ sig ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2.2. Wykonanie koryta.

Korytowanie nalezy przewidzie¢ tylko w miejscach wskazanych w dokumentaciji projektowej.

Rodzaj sprzetu, nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci
jego odspojenia.

Koryto nalezy wykonywa¢ recznie lub mechanicznie. Sposdb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre$lonymi w pkt 5.2.2.3.

5.2.2.3. Profilowanie i zageszczenie podfoza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtfoza czyli dostosowania do istniejacego uksztattowania
terenu. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gigboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru,
dowiezé dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zageéci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia 1s=0,97 w skali Proctora.

e e ot . e e e T VR S e e e me T e D g A |
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Do profilowania podtoza nalezy stosowaé¢ drobny sprzet reczny. Sciety grunt powinien byc
przetransportowany na miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

Bezposrednio po profilowaniu podfoza nalezy przystapic do jego zageszczania. Zageszczanie poditoza
nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1s=0,97 w skali Proctora.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.2.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé
podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakoéci rob6t pedano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 6.

6.2. Badanie i pomiary w czasie wykonywania robét B -02.01 Zdjecie warstwy nawierzchni asfaltu.
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia nawierzchni lub/i daminy.

6.3. Badanie i pomiary w czasie wykonywania robot B -02.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podioza.

6.3.1. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podfoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 cmi-5cm.

6.3.2. Réwnosé koryta (profilowanego podfoza)

Nierownosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrows tatg.

Nieréwnosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.3.3. Zageszczenie koryta (profilowanego podfoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg. BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1s=0,97 w skali Proctora.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutdéw odksztatcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02
nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnoéé gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymainej z tolerancjg od -20% do+10%.

6.3.8. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinakami koryta (profilowanego podioza)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w

punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtgebokoéci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie | powtorne

zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robdt podano w OST-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.

m
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7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m? (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsg, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru budowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST- 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.1. Cena jednostki obmiarowej

9.1.1. DlaB-02.01 Zdjecie warstwy nawierzchni asfaltowej - wykop.

Cena wykonania 1 m? i 1 m® rob6t obejmuje:
e Zdjecie warstwy nawierzchni asfaltowej z odwiezieniem w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego

9.1.2. DlaB-02.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza.

Cena wykonania 1 m® koryta obejmuije:
e prace pomiarowe,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,
zageszczenie,
utrzymanie koryta lub podtoza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie pfytg

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i fatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

_— e ———
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowg placu zabaw na dzialce ewidencyjnej nr 3853 potozone] w
miejscowosci Morawczyna gmina Nowy Targ.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
warstw odsaczajgcych i odcinajgcych, stanowigcych czeé¢ podbudowy pomocniczej w czasie tych robét nalezy
wykonac:

B - 03.01 Warstwe odcinajaca z geowtokniny
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymiw OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST 00.00
~SNymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy odcinajgcej jest:
% Geowioknina kiora nalezy utozy¢ na gruncie rodzimym na catej powierzchni projektowanej
nawierzchni elastycznej

2.3. Wymagania dla Geowlékniny

Geowlokniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajagce powinny posiada¢ aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke oraz posiada¢ nastepujgce parametry:

= Pochianianie energii: 3,0 kd/im? {(wg. ENISO 10319)
= Wytrzymalos¢ na rozcigganie 7,0 kN/m (wg. EN ISO 10319)
= Wydluzenie przy zastosowaniu max sily rozciggajgcej 45 % (wg. EN ISO 10319)
= Wytrzymato$¢ na rozcigganie przy 5% wydluzeniu 3,3% (wg. EN ISO 10319)
=  Sita przebicia stemplem 1000 N (wg. EN ISO 12236)
= Préba przebicia stozkiem 35 mm (wg. EN 918)

= Whytrzymato$¢ na wyrywanie przy kopaniu 625N (wg. ASTM D4632)
*  Wytrzymato$¢ na rozcigganie 290N (wg. ASTM D4533)

2.4, Sktadowanie materiatow

Geowtokniny przeznaczone na warstwy odcinajace nalezy przechowywaé w opakowaniach w
pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

m
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 ,WWymagania ogélne" pkt 4.
4.2. Transport Geowfokniny (B - 03.01)

Geowlokniny mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem:
opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczng,
zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem sig w czasie przewozu,
ochrony geowldknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,
niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliami, ttuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢ lub
rozciaé geowtdkniny.

Kazda bela powinna byé oznakowana w sposob umozliwiajgcy jednoznaczne stwierdzenie, ze jest to
materiat do wykonania warstwy odsaczajgcej lub odcinajace;j.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 5
5.2. Przygotowanie podfoza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST B-02.00 ,Roboty ziemne".

Warstwa odcinajgca i powinna by¢ wytyczona w sposéb umoziiwiajagcy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Rozkfadanie geowtokniny (B — 03.01)

Warstwe geowiokniny nalezy rozktada¢ na wyprefilowanej powierzchni podtoza, pozbawionej ostrych
elementoéw, ktdére mogg spowodowa¢ uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korzenie drzew i krzewow). W
czasie rozktadania warstwy z geowldkniny nalezy speini¢ wymagania okreélone w SST lub producenta dotyczace
szerokos$ci, na jakg powinny zachodzi¢ na siebie sgsiednie pasma geowtokniny lub zasad ich taczenia oraz
ewentualnego przymocowania warstwy do podfoza gruntowego.

5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowtékniny (B - 03.01)

Po powierzchni warstwy odcinajacej lub odsgczajgcej, wykonanej z geowtdknin nie moze odbywac sie
ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezgca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywac rozkladajgc materiat ,od czota”, to znaczy tak, ze
pojazdy dowozgce materiat i wykonujace czynnosci technologiczne poruszajg sie po juz utozonym materiale.

5.5. Utrzymanie warstwy odcinajgcej

Warstwa odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajgce;.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badanie w czasie robot
6.2.1. Badania dotyczgce warstwy odcinajacej z Geowfdkniny.

W czasie uktadania warstwy odcinajacej z geowlokniny nalezy kontrolowac:

= zgodno&é oznaczenia poszczegdlnych bel (rolek) geowtdknin z okreslonym w dokumentacji projektowe;j

= rownos¢ warstwy
= wielko$¢ zakladu przylegtych pasm i sposéb ich tgczenia

e T e e e P
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= zamocowanie warstwy do podfoza gruntowego

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastgpito mechanicznie uszkodzenie geowtokniny (rozerwanie,
przebicie). Pasma geowlokniny uzyte do wykonania warstwy odcinajgcej nie powinny mie¢ takich uszkodzen

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST 00.00 ,\Wymagania ogélne" pki7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zostata okre$lona w przedmiarze robot przywigzanej do danej pozycji zakresu
robot.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 00.00 ,\Wymagania ogdine" pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdline ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podifoza przez obcigzenie piyta

BN-77/893 1-12 Oznaczanie wskazZnika zageszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob¢t zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza betonowego 8x30x100cm w ramach
budowy placu zabaw na dziatce ewidencyjnej nr 3853 potozonej w miejscowoséci Morawczyna gmina Nowy
Targ.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza:

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST B-00.00 ,WWymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogélne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST B-00.00
Mymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiaféw

Materiatami stosowanymi sg:

obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
zwir lub piasek do wykonania taw,

cement wg PN-B-19701,

piasek do zapraw wg PN-B-06711.

e e o @

2.2.1. Betonowe obrzeza
Nalezy uzy¢ obrzezy wysokich - Ow gatunek 1 - G1,

Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza niskiego (Ow) o wymiarach 8x30x100cm gat.1:
obrzeze Ow - 1/8/20/100 BN-80/6775-03/04.

2.2.2. Wymiary betonowych obrzezy

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obizezy, cm
obrzeza 1 b h r
Ow 100 8 30 3

Do zastosowania zgodnie z dokumentacijg projektowg

2.2.3. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

g%ﬁgsz;zczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w Rodzaj Dopuszczaina odchylka, m
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw COILIEL Gatunek 1
obrzezy | +8

b, h +3

e e e —————————
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2.24. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakiurze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny byé rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekraczac
wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna
Rodzaj wad i uszkodzen wielkos¢ wad |
uszkodzen
Gatunek 1
Wklestosé lub wypuklosé powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gérne niedopuszczalne
i uszkodzenia (cieralne)
krawedzi i narozy | ograniczajacych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2
diugos¢, mm, max 20
glebokosé, mm, max 6

2.2.5. Skiadowanie d

Betonowe obrzeza mogg by¢ przechowywane na skitadowiskach otwartych, posegregowane wedtug
rodzajow i gatunkdw.

Betonowe obrzeza nalezy uktadac¢ z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych o wymiarach
co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokoé¢ 5 cm, diugosc minimum 5 cm wigksza niz szerokos¢ obrzeza.

2.2.6. Betonijego sktadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wedtug PN-B-06250, B 30. mrozoodpornos¢ F125,
nasigkliwos¢ do 5%

2.2.7. Materialy na fawe i do zaprawy

Do wykonania tawy betonowej nalezy stosowa¢ beton klasy B 15, wg PN-B-06250, ktorego sktadniki
powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.3,

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na gorgco, powinna odpowiadac wymaganiom BN-
74/6771-04 lub Aprobaty Technicznej.
3. SPRZET

3.1. Ogbine wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4.

4.2, Transport obrzezy

Betonowe obrzeza mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnigciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymalo$ci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt &

m
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5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (lawe) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokoéci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. PodloZe lub podsypka (fawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze zwiru
lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke {lawe) wykonuje sie przez zasypanie
koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z polewaniem wodg.

5.4. Wykonanie faw

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

5.5. Ustawienie betonowych obrzezy

Betonowe obrzeza nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze $wiattem (odlegltoscia gérnej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentaciji projektowe;.

Zewngtrzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypeini¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo-
piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg byé wypetnione
catkowicie na peing gtebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogdélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac¢ badania materiatéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy i przedstawi¢ wyniki tych badar Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoécig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoécig do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katéw
prostych w narozach elementéw wykonuje sig¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchytek z dokfadnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robot nalezy sprawdzaé wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z

wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ = 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywaé catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petng gtebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza.,

m
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8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogolne"pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci pedano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza obejmuje:
e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie koryta,
rozscielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrzeza,
wypetnienie spoin,
obsypanie zewnetrznej $ciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
wykonanie tawy betonowe]

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow | zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek

7 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i ocena
zgodnosci

8. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

m
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z piasku w ramach budowy placu zabaw na
dziaice ewidencyjnej nr 3853 pofozonej w miejscowoéci Morawczyna gmina Nowy Targ.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robdt wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem robot :
B-05.01 Nawierzchnie bezpieczne z piasku

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogodlne" pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczgce robot
Ogdine wymagania dotyczgce robot podano w OST 00.00 Wymagania ogdine"” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST 00.00
~SNVymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. B-05.01- Nawierzchnie bezpieczne z piasku
e piasek naturalny wg PN-B-11113;1996. Grubos¢ nawierzchni 30 cm

3. SPRZET
3.1. Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
3.2.1. B-05.01- Nawierzchnie bezpieczne z piasku
topaty, taczki, grabki do wyréwnania nawierzchni
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogoline wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 Wymagania ogélne" pkt 4.
4.2. Transport materialow
Transport materiatobw moze odbywac sie dowolnymi $rodkami transportowymi.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,WWymagania ogélne” pkt 5

m
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5.2. Podfoze i koryto

Grunty podioza powinny by¢é niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z ST B- 02.00.

5.3. Zasady wykonania robét

5.3.1. Dla B-05.01 - Nawierzchnia w strefach bezpieczenstwa urzadzen zabawowych

Pod urzgdzeniami ktorych wysokos¢ swobodnego upadku jest wigksza niz 1 m zaprojektowano
nawierzchnie piaskowag gr. min 30 cm wykonang na geowtokninie, ograniczong obrzezem betonowym 8 x30 x100.

Nalezy zastosowa¢ piasek piukany (bez czastek mulu i gliny) o uziarnieniu 0,2 -2mm. Piasek powinien
posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do zastosowania na placach zabaw wydane przez Okregowg Stacje
Sanitarno-Epidemiologiczng lub byé zgodne z normg PN-EN 1177 - Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce
upadki.
Specyfika piasku stosowanego do piaskownic.

Piasek do piaskownic to skata okruchowa o wielkosci ziaren 0,1 — 2,5mm ktorej gtéwnym sktadnikiem
jest kwarc. Skata taka musi by¢ myta przesiewana i sortowana a piasek z niej uzyskany musi posiadac atest
Panstwowego Zaktadu Higieny PZH i by¢ przeznaczony do piaskownic.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogoélne zasady obmiaru robdt podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa
= Jednostkg obmiarows jest 1 m? {metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z kruszywa.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania cgolne"pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora

Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogd6ine ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania ogbine" pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i pfatnosci

Rozliczenie robét moze byé dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich
koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbiorow czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastgpuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-067714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-B-06712 Beton zwykty.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
PN-B-067714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych. Piasek.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia gruntu.
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“

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z dostawg i montazem urzadzen w ramach budowy placu zabaw na dzialce ewidencyjnej
nr 3853 potozonej w miejscowo$ci Morawczyna gmina Nowy Targ.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robdt wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem robot wymienionychw p. 1.1

1.3.1.  Zakres robdt zwigzanych z montazem urzadzen.

= Zabetonowanie betonem czgs$ci podziemnych urzadzed lub montaz prefabrykatéw fundamentowych
(fundamenty nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg montazu danego urzadzenia)

= Zasypanie fundamentdw z zageszczeniem,

=  Montaz urzadzen

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST 00.00
SVymagania ogolne” pkt 2.

2.2, Charakterystyka urzadzen
ZESTAW ZABAWOWY
DANE TECHNICZNE:
o Wymiary: 8,25 x1,60 m
e Strefa bezpieczenstwa: 11,25 x 4,60 m
o Wysokosc¢ urzgdzenia: 2,40 m
* Wysokos¢ swobodnego upadku: 1,00m,
« Wymagana nawierzchnia: piasek lub nawierzchnia elastyczna z HIC = 1,00m
ELEMENTY ZESTAWU:
o wieza bez daszku - 1szt.
zjezdzalnia - 1 szt.
pomost rurowy - 1 szt.
podejscie trojkatne ze schodkiem - 2 szt.
balkonik - 1 szt.
skiepik - 1 szt.
gra kotko krzyzyk - 1 szt.
lokomotywa z tunelem (mata) - 1 szt.
Scianka potréjna niska - 1 szt.
MATERIALY:
e drewno konstrukcyjne sosnowe, klejone warstwowo o przekroju kwadratowym z zaoblonymi krawedziami.
Drewno impregnowane specjalistycznymi $rodkami ochronnymi oraz dodatkowo dwukrotnie malowane.
Kolor drewna: jasny braz,
¢ montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20,
e zjezdzalnia - §lizg ze stali nierdzewne;j,
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daszki oraz barierki wykonane ze sklejki wodoodpornej,
podesty z wodoodpornej sklejki antyposlizgowej,
elementy metalowe malowane proszkowo,
stupki zabezpieczone od géry kapturkami z tworzywa,
sruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami,
tancuchy ocynkowane,
BEZPIECZENSTWO
Zestaw posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro Badan i Cenrtyfikacji
Centralnego O$rodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajace
akredytacje Polskiego Centrum Akredytacii.
Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzadzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne
oraz inne - zgodnie z wymogami

® o o © o

ZESTAW SPRAWNOSCIOWY

DANE TECHNICZNE:
e Wymiary: 7,00 x 2,80 m
e  Strefa bezpieczenstwa: 10,00 x 5,00 m
s Wysokos¢ urzgdzenia: 2,00 m
*  Wysokos¢ swobodnego upadku: 2,00 m

Wymagana nawierzchnia: piasek lub nawierzchnia elastyczna z HIC = 2,00m
ELEMENTY ZESTAWU:

¢ kotka do podciggania - 1 szt.
drabinka linowa - 1 szt.
tunel wspinaczkowy — 1 szt.
drgzek do przewrotdw - 1 szt.
drabinka drewniana - 1 szt.

e  Scianka wspinaczkowa — 1 szt.
MATERIALY:
o drewno konstrukcyjne sosnowe, klejone warstwowo o przekroju kwadratowym z zaoblonymi krawedziami.
Drewno impregnowane specjalistycznymi srodkami ochronnymi oraz dodatkowo dwukrotnie malowane. Kolor
drewna: jasny braz
montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20
stupki zabezpieczone od gory kapturkami z tworzywa
$ruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami
wkrety nierdzewne
° liny polipropylenowe z rdzeniem stalowym
. elementy metalowe malowane proszkowo

écianka wspinaczkowa ze sklejki wodoodpornej laminowanej filmem melaminowym
BEZPIECZENSTWO

Zestaw posiada certyfikat zgodnoséci z norma PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro Badan i Certyfikacji
Centralnego Oérodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajgce
akredytacje Polskiego Centrum Akredytacji.
Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzgdzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne

oraz inne - zgodnie z wymogami

e & o o

SPREZYNOWIEC KIWAK.
DANE TECHNICZNE:

e Wymiary: 1,50 x 0,30 m

e Strefa bezpieczenstwa: 4,50 x 3,30 m

e Wysoko$é urzgdzenia: 0.75m

+  Wysokos¢ swobodnego upadku: 0,50 m

e Wymagana nawierzchnia: dam, piasek lub nawierzchnia elastyczna

MATERIALY:

e belka gtéwna urzgdzenia wykonana z drewna Kklejonego z zaoblonymi krawedziami. Drewno
impregnowane specjalistycznymi $rodkami ochronnymi oraz dodatkowo dwukrotnie malowane. Kolor
drewna: ciemny braz.

e sprezyna metalowa malowana proszkowo, atestowana, srednica 200 mm

¢ elementy metalowe malowane proszkowo

e siedziska wykonane za stali wodoodpormnej, malowanej farbami akrylowymi

e montaz poprzez betonowanie w gruncie betonem klasy B-20

BEZPIECZENSTWO:

Urzadzenie posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro Badan i
Certyfikacji Centralnego Osrodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i Dydaktycznej COBRABID-BBC
posiadajace akredytacje Polskiego Centrum Akredytacii.
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Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzadzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne
oraz inne - zgodnie z wymogami.

SPREZYNOWIEC

DANE TECHNICZNE:

¢ Wymiary: 1,00 x 0,30 m

e  Strefa bezpieczenstwa: 4,00 x 3,30 m

o Wysokos$¢ urzgdzenia: 0.80m

e Wysokos$é swobodnego upadku: 0,50 m

¢ Wymagana nawierzchnia: dam, piasek lub nawierzchnia elastyczna
MATERIALY:

e urzadzenie wykonane ze sklejki wodoodpornej malowanej farbami akrylowymi

e sprgzyna metalowa malowana proszkowo, atestowana, $rednica 200 mm

s elementy metalowe malowane proszkowo

e uchwyty wykonane z trwatego tworzywa sztucznego z nasadkg zapobiegajaca zeslizgnieciu

¢ montaz poprzez betonowanie w gruncie betonem klasy B-20
BEZPIECZENSTWO:

Urzadzenie posiada certyfikat zgodnoéci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro Badan i
Certyfikacji Centralnego Osrodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i Dydaktycznej COBRABID-BBC
posiadajgce akredytacje Polskiego Centrum Akredytacii.

Wszystkie komponenty stosowane do produkeji urzgdzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne
oraz inne - zgodnie z wymogami

TABLICA DO RYSOWANIA

DANE TECHNICZNE:

e Wymiary: 0,10 x 1,00 m

e Strefa bezpieczenstwa: 2,10 x 3,00 m

o  Wysoko$¢ urzadzenia: 1,40 m

¢ Wymagana nawierzchnia: dam, piasek lub nawierzchnia elastyczna

MATERIALY:

. drewno konstrukcyjne sosnowe, klejone warstwowo o przekroju kwadratowym z zaoblonymi krawedziami.
Drewno impregnowane specjalistycznymi érodkami ochronnymi oraz dodatkowo dwukrotnie malowane. Kolor
drewna: jasny brgz

montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20,

elementy metalowe malowane proszkowo

stupki zabezpieczone od gory kapturkami z tworzywa

wkrety nierdzewne

BEZPIECZENSTWO:

Urzadzenie posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro Badaf i
Certyfikacji Centralnego Oérodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i Dydaktycznej COBRABID-BBC
posiadajace akredytacje Polskiego Centrum Akredytacji.

Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzadzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne
oraz inne - zgodnie z wymogami

TABLICA INFORMACYINA-REGULAMIN

DANE MATERIALOWO - KONSTRUKCYJNE
WYMIARY 0,70 X 0,40 X 2,00m

MATERIALY:

drewno konstrukcyjne sosnowe, rdzeniowe, impregnowane cisnieniowo, dodatkowo malowane,
montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20,

daszek z deski dachéwkowej, impregnowanej cisnieniowo oraz malowanej,

tablica zawiera regulamin korzystania z placu zabaw,

$ruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami,

regulamin w formacie A3

e & 2 @ o o

BEZPIECZENSTWO:
Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzadzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne
oraz inne - zgodnie z wymogami

LtAWKA Z OPARCIEM

DANE MATERIALOWO - KONSTRUKCYJNE
WYMIARY 1,70 X 0,60 X 0,80m

m
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MATERIALY:
o stelaz metalowy malowany proszkowo (kolor czarny)
o siedzisko i oparcie z drewna lisciastego, impregnowane i malowane. Kolor drewna: braz
e montaz poprzez betonowanie w gruncie betonem klasy B-20
e  Sruby ocynkowane, wkrety nierdzewne
e $rednica rury metalowej 48mm
BEZPIECZENSTWO:

Urzadzenie posiada certyfikat zgodnosci z norma PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro Badan i
Certyfikacji Centralnego Osrodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i Dydaktycznej COBRABID-BBC
posiadajace akredytacje Polskiego Centrum Akredytacii.

Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzgdzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne
oraz inne - zgodnie z wymogami

KOsz
DANE MATERIALOWO - KONSTRUKCYJNE
Srednica 45 cm
Wysoko$¢: 100 cm
Szerokosé: 60 cm
MATERIALY:
s urzgdzenie wykonane z drewna sosnowego, impregnowanego, dodatkowo malowane
e elementy metalowe malowane proszkowo lub cynkowane
= montaz na metalowych kotwach
BEZPIECZENSTWO:
Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzadzenia posiadajg atesty TUV lub atesty Higieniczne
oraz inne - zgodnie z wymogami
3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot budowlanych zastosuje sprzet gwarantujgcy wiasciwg
jakosc¢ robot.
Sprzet montazowy i $rodki transportu muszg byé w peini sprawne i dostosowane do technologii i
warunkdw wykonania robot.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST 00.00 Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogo6ine” pkt 5
5.2. Roboty przygotowawcze

Wytyczenie w terenie posadowienia urzadzen rekreacyjnych za pomocg trwatych oznaczen. Wytyczenie
winno byé wykonane przez odpowiednie stuzby geodezyjne wykonawcy robot.

5.3. Montaz urzadzen

Montaz urzadzen wykonaé zgodnie z wymaganiami okreslonymi przez producentow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogbline zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 6.

W
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6.2. Badanie materiafow

Uzyte urzgdzenia i materiaty do budowy powinny by¢ zgodne z projektem. Sprawdzenie uzytych urzgdzen
i materiatow przez pordwnanie ich cech z wymaganiami w projekcie.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pki7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zostata okreslona w przedmiarze robét przywiazanej do danej pozycji zakresu robét.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnoéci podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i pfatnosci

Rozliczenie robét moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym
odbiorze. .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
Wytyczne producentéw, instrukcje montazu.
Aprobaty i certyfikaty poszczegdlnych produktow
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawiastej w ramach budowy placu zabaw na dziaice
ewidencyjnej nr 3853 pofozonej w miejscowosci Morawczyna gmina Nowy Targ.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot Zzwigzanych z wykonaniem
nawierzchni trawiastej oraz zieleni towarzyszace;j
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST 00.00
SMWymagania ogdine"” pkt 2.

Zastosowane materialy winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, a materiaty do wykonania
nawierzchni trawiastych — przez Inspektora Nadzoru o specjalnosci ogrodniczej, nadzorujgcego roboty z ramienia
Wykonawcy.

2.2, Trawa w rolce

grubos¢é min.2 cm

cigzar rolki (1 m2) ok. 20 kg

wymiary 40 x 200 cm (0,8 m2)

transport na paletach 40 lub 50 m2
produkcja na podiozu naturalnym ziemnym

2.3. Ziemia urodzajna

Do realizacji zieleni przewidziano stosowanie ziemi urodzajnej — warstwa grubosci 10cm - z miejscowego
odzysku odpowiednio zabezpieczonej na okres trwania budowy wzbogaconej ziemig kompostowa rozscielong
warstwg 4 cm i przemieszang na gtebokos¢ 15cm. Nie nalezy stosowaé torfu jako ziemi urodzajnej, gdyz nie
posiada on wiasciwych cech mechanicznych podioza pod tereny zieleni, ulega przesychaniu i rozwiewaniu. Jego
ewentualny udziat jako domieszka majgca wplyw na pojemno$é wodng nie moze objetosciowo przekroczy¢ 7 %

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni trawiastej powinny byé wykonane przy wykorzystaniu
nastepujgcego sprzetu:
e rowniarki,
glebogryzarki,
brony,
lekkie walce mechaniczne lub reczne o wadze do 1 tony,
topaty, szpadle, grabie,
przewozne zbiorniki wody zaopatrzone w urzadzenia do rozpryskiwania wody,
kosiarki mechaniczne do pielegnacji trawnikéw.

m
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdéine wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 4.
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zawilgoceniem.

4.1. Transport materialéw do wykonania nasadzen

Transport materiatow do wykonania nasadzen i zazielen moze by¢ wykonywany dowolnym $Srodkiem
transportowym pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jako$¢ transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w OST 00.00 ,Wymagania ogbéine” pkt 5

5.2, Warunki przystapienia do wykonywania nawierzchni trawiastej

Nawierzchnia bedzie wykonana na podlozu gruntowym przygotowanym i zaggszczonym.

Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie z dokumentacijg
projektowa, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszej specyfikacji. Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania
nawierzchni powinny byé wczeéniej przygotowane i ustawione w sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

5.3. Wykonanie nawierzchni trawiastej

5.3.1. Porzadkowanie terenu

Pierwsze czynnoéci, ktére musimy wykona¢ na terenie przeznaczonym na trawnik to prace porzgdkowe.
Nalezy pozby¢ sie wszelkiego rodzaju zanieczyszczen po budowie typu: gruz, cegly, wapno, kamienie.
Pozostawienie takich odpadéw ma niekorzystny wplyw na glebe i rosliny. Czesto po wykonaniu odgruzowania
,odstania” sie teren. Wtedy to mozemy zaobserwowac w jakim stanie jest nasza gleba. Czy wymaga
odchwaszczenia, wyréwnania, czy tez nawiezienia zyzniejszej warstwy ziemi.

5.3.2. Etapy wykonania

Niwelacja podtoza w taki sposob aby teren byt gtadki, oraz pozbawiony zanieczyszczen. Podioze
gruntowe nalezy za stabilizowaé poprzez watowanie aby zapobiec nieréwnomiernemu osiadania podioza
Warstwa podtoza (dobrej ziemi) powinna wynosi¢ minimum10 cm grubosci.

Na dobrze przygotowane podioze nalezy rozrzuci¢ siewnikiem wolno rozpuszczalny nawoz mineralny,
wymiesza¢ z podiozem za pomocg grabi.

Trawa rolowana powinna byc¢ roztozona jak najszybciej po przywiezieniu na migjsce. Rolki powinny by¢
zlozone w cieniu, a w gorgce dni nalezy je zrasza¢ wodg. Trawa ktéra nie zostanie roztozona w ciggu 24 godzin
od przywiezienia na ogréd powinna by¢ rozwinigta i podlana, a nastgpnego dnia utozona.

5.3.3. Trawniki

Przed roztozeniem trawy z rolki przygotowang ziemie nalezy podia¢. Uktadanie ptatow trawy najlepiej
rozpoczaé od obiektu wyznaczajgcego linig prostg: grodzenia dziatki, prostej Sciezki lub $ciany domu. Platy nie
mogg na siebie zachodzi¢. Powinny leze¢ jeden obok drugiego rozmieszczone w tzw. mijanke, czyli tak, by
koniec jednego wypadat w potowie diugoéci drugiego. Jeéli nieregularnosc linii wyznaczanej np. przez ogrodzenie
sprawi, ze w ktorymé miejscu ptat trawnika z rolki zachodzit bedzie na ogrodzenie, zbedny fragment ptatu
wystarczy odciac i docisna¢ krawedz trawnika do ziemi. Gdy trawa rolowana zostata roztozona, trzeba jg dobrze
docisngé do podioza, watujac specjalnym watem do trawy lub ugniatajgc poprzez chodzenie po murawie w butach
z przywigzanymi szerokimi deskami. Na koniec konieczne jest obfite podlanie trawnika, by wspomoc go w
ukorzenianiu sie. Ukorzenianie zajmie trawie ok. tygodnia. W tym okresie darn nalezy podlewaé codziennie. Po
tygodniu czestotliwo$é nawadniania trawnika zmniejszy¢é mozna do podlewania raz na trzy dni. Sygnatem, ze
trawnik z rolki sie ukorzenit, bedg nowe, jasnozielone zdzbta trawy pojawiajace sig na catej powierzchni murawy.
Nastapi to po ok. dwoch tygodniach od zatozenia trawnika. Wowczas mozna juz chodzi¢ po trawie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogdline zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 6.

B e T e T e e e T e e R e e
Strona 50




B-07.00 Zielen

“

6.2. Badania jakosci wykonanego trawnika

Wymiary geometryczne wykonanego trawnika nie moga rézni¢ sig od projektowanych o wigcej niz +10
cmi-5cm.

Nieréwnosci podioza badane po zaggszczeniu, a przed sianiem trawy nalezy mierzyé 4-metrowa tata
zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne i podiuzne
wykonanej nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 0,5%. Rzedne
wysoko$ciowe nawierzchni nie powinny rézni¢ sig od rzednych projektowanych o wigcej niz +1 cm i—-3 cm

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi fragmentami nawierzchni

Wszystkie fragmenty nawierzchni, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych powyzej powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe nawierzchni
przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupeinienie nowym materialem o odpowiednich witasciwosciach,
wyrownanie i powtérne zageszczenie. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena gruboéci
warstwy.

Koszty tych robdt poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robot podano w OST 00.00 ,Wymagania og6ine"pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdline ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Alesty
2. Instrukcje producentéw
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