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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna — Usuniecie kolizji stupa nN z projektowanym
chodnikiem w km 1+051,50 drogi wojewodzkiej nr 969, polegajace na demontazu
istniejgcego stupa i zabudowie nowego w innej lokalizacji.

1.1 Wstep
1.2  OkreSlenie przedmiotu zaméwienia

1.2.1 Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedsiewziecia

Przedmiotem niniejszej szczegOlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét, ktére zostang zrealizowane w ramach inwestycji pod nazwa: ,,Przebudowa
drogi wojewodzkiej nr 969 Nowy Targ — Stary Sacz na odc. ref. 070 od km 1+636.70 w m. Debno
polegajaca na budowie chodnika” w miejscowosci De¢bno, gmina Nowy Targ obejmujace nizej
wymienione zagadnienia:

e Demontaz istniejgcego stupa linii napowietrznej niskiego napiecia typu rozkracznego
z podpora, w celu usunigcia kolizji z zamierzong przebudowg chodnika.

e Zabudowe stupa linii napowietrznej niskiego napiecia wirowanego typu E.

e Przelozenie przewodow wraz z oprawa uliczng z stupa istniejacego na projektowany

1.3  Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.2.1 specyfikacji.

1.4  Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie do realizacji zadania
inwestycyjnego pod nazwa ,,Przebudowa drogi wojewodzkiej nr 969 Nowy Targ — Stary Sacz na odc.
ref. 070 od km 1+636.70 w m. Debno polegajaca na budowie chodnika” i obejmujg n/w zakres robot:

e Demontaz istniejagcego stupa linii napowietrznej niskiego napigcia typu rozkracznego
z podpora, w celu usunigcia kolizji z zamierzona przebudowa chodnika.

e Zabudowe stupa linii napowietrznej niskiego napigcia wirowanego typu E.

e Przelozenie przewodow wraz z oprawg uliczng z stupa istniejgcego na projektowany

1.5 Zgodno$é¢ robot z dokumentacja techniczna

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacja kontraktowa
i techniczng, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany wykonywaé wszystkie roboty wedlug otrzymanej dokumentacji
technicznej.

1.6 Prowadzenie robot

1.6.1 Ogélne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot,
za ich zgodnos$¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu
zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robot oraz poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez zarzadzajacego realizacjag umowy.
Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot, jesli wymagaé tego bedzie zarzadzajacy realizacja budowy, zostang poprawione przez
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wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez
zarzadzajacego realizacja umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory
w razie potrzeby bedzie sluzyl pomoca zarzadzajacemu realizacja umowy przy sprawdzeniu
lokalizacji rzgdnych wyznaczonych przez wykonawce.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopdéw nalezy do obowigzkéw
wykonawcy 1 uwaza sie, ze ich koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych
robot.

1.6.2 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy
Nalezy podac¢ wszystkie wymagania i dane niezbedne do prawidtowej organizacji robot
W czasie przekazania terenu budowy zamawiajacy przekazuje wykonawcy:
1) Dokumentacje techniczna
2) Kopig¢ decyzji pozwolenia na budowe/zgloszenia robot budowlanych
3) Dziennik budowy
4) Kopig¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowania robot do realizacji przez
zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot
Wykonaweca przekazuje inwestorowi:
1) Oswiadczenie kierownika budowy o podjeciu obowigzku kierownika budowy
2) Poswiadczong za zgodno$¢ z oryginatem kopig¢ uprawnien budowlanych kierownika budowy
3) Poswiadczong za zgodnos$¢ z oryginatem kopie zaswiadczenia o przynalezno$ci kierownika
budowy do wiasciwej Izby Inzynierow Budownictwa

1.6.3 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatoéw
i elementdw wyposazenia uzytych do realizacji robdt od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru
robot. Przez caly ten okres urzadzenia Iub ich elementy bedg utrzymywane w sposédb
satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymac realizacje robot jesli w
jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowiagzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robdt wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki drogowe
etc., zeby zapewnic bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe,
bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja
umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenia robot za utrzymanie
wszystkich reperéw i innych znakow geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w razie ich
uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wilasny koszt.

Przed rozpoczgciem robot wykonawca poda ten fakt do wiadomos$ci zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z zarzgdzajacym realizacjg budowy. Wykonawca umiesci, w
miejscach i ilosciach okre$lonych przez zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej
umowie zgodnie z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa.

1.6.4 Ochrona wlasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdujacych si¢ w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i kable etc. Przed
rozpoczgciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz ktore sg wlascicielami instalacji
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i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
zamawiajacego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wtasciwie oznaczone i
zabezpieczone przed uszkodzeniami w trakcie realizacji robot.

1.6.5 Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robdt wykonawca jest zobowigzany znaC i stosowac si¢ do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizacji,
do czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac
si¢ do wszystkich przepisé6w i normatywow w zakresie ochrony §rodowiska na placu budowy i poza
jego terenem, unika¢ dzialan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie
w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

1.6.6 Zapewnienie bezpieczenstwa i zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i1 bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie
wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu
budowy. Uwaza si¢ ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej przepisami
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w ceng umowna. Wykonawca bedzie stosowat si¢ do
wszystkich przepisow prawnych obowiazujacych w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami
przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach,
maszynach i1 pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne beda
przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkow
i sktadowisk, w miejscach niedostgpnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty powstale w wyniku pozaru, ktory moglby powsta¢ w okresie realizacji robdt lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow. Uzycie materiatow, ktore powoduja trwate
zmiany $rodowiska, ani materialow emitujacych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w
projekcie nie bedzie akceptowane.

1.6.7 Projekt organizacji robét wraz z towarzyszacymi dokumentami

Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sktad projektu organizacji robot.
Zgodnie z umowg w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania
zasadniczych robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu
realizacja umowy do akceptacji nastepujacych dokumentow:
1) Projekt organizacji robot
2) Szczegodtowy harmonogram robdt i finansowania
3) Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
4)  Program zapewnienia jakosci

1.6.8 Projekt organizacji robot

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru
i zakresu przewidywanych do wykonania robo6t. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robot,
w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewnig realizacj¢ robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacja
umowy oraz harmonogramem robot.
Powinien zawieraé:
— Organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot
— Projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy
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— Organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

—  Wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

—  Wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot

1.6.9 Szczegotowy harmonogram robét i finansowania

Wykonawca przedstawi szczegétowy harmonogram robot i platnosci zarzadzajacemu
realizacja umowy do zatwierdzenia. Szczegdétowy harmonogram robdt i finansowania musi
uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajgce z dokumentacji projektowej i ustalen zawartych w umowie.
Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejnos¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewnia¢ wykonanie rob6t w terminie okre§lonym w umowie. Zgodnie
z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miar¢ potrzeb korygowany w trakcie realizacji
umowy.

1.6.10 Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich obowigzujacych
przepisOw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych przed realizacja robot, zgodnie z wymogami ustawy Prawo Budowlane jest
zobowigzany opracowac 1 przedstawi¢ zarzadzajacemu realizacja umowy Plan Bezpieczenstwa i
Ochrony Zdrowia.

1.6.11 Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest odpowiedzialny za odpowiednig jako$¢ robot. W tym celu przygotuje
program zapewnienia jakosci, ktory bedzie zawieral system proponowanej kontroli jakosci
wykonywanych robét.

1.7 Dokumenty budowy

1.7.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownika
budowy na biezaco. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy od chwili
formalnego przekazania placu budowy az do zakonczenia robot. Wykonawca ma obowigzek
prowadzi¢ dziennik budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami (Rozp. Ministra Infrastruktury z
dn. 19.11.2001). Zapisy do dziennika budowy beda dokonywane na biezaco i powinny odzwierciedla¢
postep robdt, stan bezpieczenstwa ludzi i wszystkie kwestie zwigzane z zarzgdzaniem budowa.

Kazdy wpis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz
podpis osoby, ktora go dokonuje. Zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac pustych miejsc miedzy nimi. Wszystkie
protokoty i inne dokumenty zataczane do dziennika budowy powinny by¢ przejrzy$cie numerowane,
oznaczone i datowane przez wykonawce jak i zarzadzajacego realizacja umowy.

W szczegdlnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisane nastepujace informacje:

[

Data przejgcia przez wykonawce placu budowy

N

Zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacja umowy dokumentdw przygotowanych przez
wykonawce

Daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegdlnych elementow robot

Postep robot, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robot

Daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opdznien lub przerw w robotach

Daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robdt z polecenia
zarzadzajacego realizacjg umowy

o o1 A~ W

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Debno przebudowa sieci nN



1.8  Okreslenia podstawowe

- Elektroenergetyczna linia napowietrzna — urzadzenie napowietrzne pradu przemiennego
przeznaczone do przesylania energii elektrycznej, sktadajace si¢ z przewodow, izolacji,
konstrukcji wsporczych, osprzetu oraz innych elementéw wynikajacych ze sposobu pracy

- Napigcie znamionowe linii — napigcie migdzyprzewodowe na ktore linia jest zbudowana

- Odleglosé¢ pozioma — odleglo$¢ miedzy rzutami prostopadtymi elementdw na plaszczyzne
poziomg

- Odleglosé pionowa — odlegtos¢ miedzy rzutami prostopadlymi elementow na ptaszczyzne
pionowa

- Zawieszenie przewodu — zamocowanie przewodu do konstrukcji wsporczej

- Zawieszenie przelotowe — zawieszenie przewodu podtrzymujacego go, gdy sily naciggu
przewodu sa z obu stron zawieszenia jednakowe

- Zawieszenie odciggowe — zawieszenie przewodu, przenoszace jego naciag

- Zawieszenie bezpieczne przewodu na izolatorach stojgcych — zawieszenie przewodu przy
zastosowaniu przewodu zabezpieczajacego

- Przesto — cz¢$¢ linii zawarta migdzy sgsiednimi konstrukcjami wsporczymi

- Fundament — prefabrykowana konstrukcja betonowa zagl¢biona w ziemi, stuzaca do
ustawienia podpory

N

Materialy
2.1  Ogolne wymagania

Wszystkie zakupione przez wykonawce¢ materiaty, dla ktérych normy PN, BN i IEC
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci /certyfikatu/ lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w taki dokument. Inne materialy powinny by¢ zaopatrzone w taki dokument na
zyczenie inwestora.

2.2 Fundamenty i ustoje

Fundamenty stupow powinny spetnia¢ wymagania PN-80/B-03322. Zaleca si¢ stosowanie
fundamentow prefabrykowanych typowych ujetych w tabeli montazowej zamieszczonej w projekcie.

2.3 Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze napowietrznych linii elektroenergetycznych powinny wytrzymywaé
sity pochodzace od zawieszonych przewodow, uzbrojenia i parcia wiatru. Ich budowa powinna by¢
taka, aby w zadnym miejscu naprezenia materiatu nie przekraczaty dopuszczalnych naprezen
zwyklych, a dla warunkow pracy zaktéceniowej lub montazowej — dopuszczalnych naprezen
zwigkszonych. Ogolne wymagania konstrukcji wsporczych zawarte sg w PN-E-05100-1.

24  Shupy

Stupy strunobetonowe wirowane powinny spetnia¢ wymagania PN-87/B-03265. Zastosowano
stupy wykonane z zerdzi typu E, wg albumu ,,Energolinia” oraz ,,ElProjekt” Poznan.

2.5 Osprzet

Osprzet przeznaczony do budowy elektroenergetycznych linii napowietrznych powinien
spetnia¢ wymagania PN-78/E-06400.
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2.6 Przewody

W elektroenergetycznych liniach napowietrznych niskiego napiecia powinny by¢ stosowane
przewody z materiatlow o dostatecznej wytrzymatosci na rozcigganie i dostatecznej odpornosci na
wplywy atmosferyczne i chemiczne.

2.7  Odbidér materialow na budowie

Materiaty dostarczone na teren budowy powinny posiada¢ swiadectwa jakosci, atesty,
certyfikaty i karty gwarancyjne.

3. Sprzet
3.1 Ogo6lne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét, zar6wno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu itp.

Sprzgt uzywany przez wykonawce powinien uzyskac akceptacje inspektora nadzoru. Ilo$¢ i
wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
kontraktem. Do obstugi sprzgtu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie
kwalifikacje.

3.2  Sprzet do wykonania robot
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z ponizszych maszyn i sprzgtu:

—  Zuraw samochodowy do 4 t

— Samochdd specjalny z platforma i balkonem

— Koparko — spycharka na podwoziu ciggnika kotowego
—  Zespot pradotworczy jednofazowy o mocy 4 kVA

— Stopa wibracyjna spalinowa 2 szt.

4. Transport
41 Wymagania ogélne

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Ilo$¢ srodkow transportu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2  Srodki transportu
Wykonawca powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z ponizszych §rodkoéw transportu:

— Samochdd skrzyniowy
— Samochdd dostawczy
—  Przyczepa dtuzycowa
Na s$rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez wytworcg.
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5. Wykonanie robot
51 Roboty przygotowawcze

W ramach prac wstepnych nalezy:

— Skompletowa¢ elementy linii

— Przygotowac i ustawi¢ sprzgt potrzebny do wykonania prac zasadniczych
— Uzgodni¢ z Zarzadca Drogi oznakowanie i ewentualne wstrzymanie ruchu
— Rozstawi¢ sprzet ochronny, ostrzegawczy i informacyjny

— Uzgodni¢ z TAURON Dystrybucja RD Nowy Targ wytaczenie linii.

5.2 Wykonanie demontazu stupa
Po dopuszczeniu brygady do prac przez pracownikow RD Nowy Targ:

— Zdemontowa¢ oprawe uliczng z stupa

— Zdemontowac zawieszenie przewodow

— Zdemontowa¢ stup wraz z podpora za pomocg sprzgtu mechanicznego
— Zdemontowac¢ poprzeczniki i izolatory z stupa lezacego

5.3 Wykonanie montazu

5.3.1 Wykop pod stupa i ustdj

Przed przystgpieniem do wykonania wykopu, wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci lokalizacji stupa z dokumentacjg geodezyjna oraz upewnienia si¢ o braku kolizji z
istniejacymi urzadzeniami podziemnymi. Wykop pod stupa nalezy wykonywac¢ przy uzyciu koparki
lub recznie. Nalezy zwrdci¢ uwagg, aby nie byta naruszona naturalna struktura gruntu dna wykopu, a
wykop byt zgodny z PN-B-06050.
5.3.2 Montaz slupa wirowanego

Stup wirowany nalezy montowac na podtozu wyréwnanym w pozycji poziomej wyposazajac
go w poprzeczniki i izolatory. Do stupa w jego czeséci podziemnej nalezy przymocowac belki
ustojowe, ktorych ilos¢ i typ podany jest w dokumentacji projektowej. Stawianie stupa powinno
odbywac si¢ za pomoca sprzetu mechanicznego z przestrzeganiem zasad bezpieczenstwa. Odchyltka
osi stupa od pionu, po jego ustawieniu , nie powinna by¢ wieksza niz 0,001 wysokosci stupa.

5.3.3 Montaz przewodow

Za pomocg samochodu z balkonem nalezy zamontowac¢ istniejgce przewody do izolatorow.
Zaleznie od funkcji , jakg spetnia konstrukcja wsporcza oraz od jej wytrzymatosci, nalezy stosowac
zawieszenie przewodu przelotowe lub odciggowe. Nalezy zastosowaé zawieszenie przewodow
zgodnie z projektem.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli jest osiagniecie zalozonej jakosci wykonywanych robot przy budowie sieci
elektroenergetycznej.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
inspektorowi nadzoru zgodnos$ci dostarczonych materiatdow i realizowanych rob6t z dokumentacja
projektowg i SST. Materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$é¢ z
warunkami podanymi w specyfikacji, moga by¢ przez inspektora nadzoru dopuszczone do uzycia bez
badan. Przed przystgpieniem do badania, wykonawca powinien powiadomi¢ inspektora nadzoru o
rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badan , wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan.
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6.2 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt wykonawca powinien uzyskaé¢ od producentéw zaswiadczenia
o jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

6.3 Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1 Wykop pod stupa
Lokalizacja i wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

6.3.2  Shup linii napowietrznej
Stup, poprzeczniki oraz izolatory powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST,
podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:

— Doktadnosci ustawienia pionowego konstrukcji
— Prawidlowosci ustawienia

— Jakosci potaczen przewodow

— Jako$ci polaczen Srubowych

— Montaz fundamentéw

— Pomiaru geodezyjnego

7. Obmiar robot
7.1  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla stupow, poprzecznikoéw, izolatorow jest sztuka.
8. Odbior robét
8.1 Ogolne zasady odbioru

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, jezeli wszystkie pomiary
i badania daty wyniki pozytywne.
8.2  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—  Wykop pod stupa
— Wykonanie ustoju
8.3 Dokumenty do odbioru koncowego
Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowiazany przedlozy¢:

— Dokumentacje powykonawczg ( ilo$¢ egzemplarzy wg wymagan inwestora)

— Inwentaryzacj¢ geodezyjng powykonawcza

— Protokoty pomiaréw i badan

— Dziennik budowy

— Oswiadczenie kierownika budowy o zakoficzeniu robot budowlanych i uporzagdkowaniu
terenu budowy

9. Podstawa platnosci
9.1 Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za jednostkg obmiarowa przebudowy, nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem robot,
oceng jakosci uzytych materiatow i jakosci wykonanych robot na podstawie wynikow badan i
pomiarow.
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Cena wykonania robot obejmuje:

— Wyznaczenie rob6t w terenie

— Opracowanie organizacji ruchu

— Dopuszczenia do prac

— Demontaz stupa wraz z przewodami i oprawg o$wietleniowg
— Dostarczenie materialow

—  Wykop pod stupa

— Posadowienie stupa wraz z ustojem

— Zasypanie wykopOow wraz z zageszczeniem

— Montaz przewoddw oraz oprawy oswietleniowej

— Wykonanie pomiaréw i badan elektrycznych i geodezyjnych
— Uporzadkowanie terenu

—  Wykonanie dokumentacji powykonawczej

10. Przepisy zwiazane

10.1 Normy

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe projektowanie i
budowa

N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
badan przy odbiorze

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2 Inne dokumenty

1. Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.

2. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 8 pazdziernika 1990 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej

3. Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

4. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych PBUE

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Debno przebudowa sieci nN



